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4CH 2.4G REMOTE CONTROL QUADROKOPTER

tl BEDIENUNGSANLEITUNG
IMPLEMENT STANDARD: GB/T26701-2011

Eigenschaften

® Die spezielle Vier-Achsen-Struktur macht den Quadrokopter im Flug flexibler
und schneller. Er kann Indoor und Outdoor geflogen werden. Qutdoor ist der
Quadrokopter sehr windstabil.

® Praziser Schwebeflug durch Sechs-Achsen-Gyroskop.

® Der Aufbau des Models ermglicht eine einfache und bequeme Wartung und
Maontage.

o Mit 360 ° 3D-Funktion fir einen atemberaubenden Flug.

® [nkl. hinzugefiigter Headless-Funktion. WIFI- Echtzeit-Luftbild
Die Materialien und in dieser Bedienungsanleitung genannten Spezifikation sowie die Teile dieses
Faketes dient nur als Referenz. Unser Unternehmen ist nicht filr die Anpassung der duBeren

Verpackung verantwortlich. Wir informieren Sie dariiber, dass Sie alle Informationen Aktualisierungen
oder Anderungen, auf unserer Homepage findan,



' Anbau der Landekufen & des Rotorschutzes
Fernsteuerung, Tastatur und LCD Monitor
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= v = 1. !—’3'9'_&"55:? *_1“? Elllandf';iﬁe 2. Installieren Sie die Rotorblatter und den
E . in die Schnittstelle Rahmen um die Rotoren zu schitzen. Befesti-
—a M — unter dem Hauptkérper gen Sie an jeder Ecke die Sicherungsschraube.
A a8 m J wie in (Abb.1) gezeigt. Abb. 2-3).
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Zubehorinstallation fiir WiFi-Echtzeit-Luftbild
01. Seitwérts Feinabstimmung: Zeigt die Einstellung der Seitwérts Installation der Smartphonebefestigungsklemme
Einstellungen (Li/Re Fein-Tuning in Mode2)
02. Vorwarts/Riickwarts Feinabstimmung: Zeigt die Einstellung der \‘_ .
Vor- und Riickflugeinstellungen. & - o
03. Drehen Feinabstimmung: Zeigt die Einstellung der Recht/Links _,.li" "A"_ ] .,«t| :
Dreheinstellungen (Seitw. Fein-Tuning in Mode2) el L Y “¢
04. Vorwérts Gaseinstellungen. I, TS —— = kS e
05. Riickwanrs Gaseinstellungen. Bild 1 Bild 2 Bild 3
06. Links Neigungseinstellungen
07. Rechts NEi.gUI'IQSE'InStEHunan 1. Befestigen Sie die Smartphonebefestigungsklemme auf der Antenne der Fermbedienung
na Linksdrehung 2. Driicken Sie hinten auf die Smartphonabefestigungsklemme um Ihr Smariphone einzusetzen
'Dﬁj Rechtsdrehung 3 Eu?llft:rl?zfulf die Smariphonebefestigungsklemme fest und ziehen Sie sie nach oban um sie zu

10. Hohe/niedrige Geschwindigkeit: Drilcken Sie die Taste "A" flr
einige Sekunden, um zwischen hoher Geschwindigkeit oder Nied

riggeschwindigkeitsmodus umzuschalten. Energieanzeige
Aatisrie fiir Modus. WiFi-Software herunterladen und installieren

11. Batterieanzeige
12. Modusanzeige. Installationssoftware
13. Signal zeigt: Empfangsstarke

BeiAndroid- Smartphone ladenSie die Software bilte unter www symatoys.com

herturl'iter oder scannen Sie den zweidimensionalen Code um die Softwaren zu

inslallieran.

Eei Iphone 108, laden Sje die Software bitte vom APP Store herunter um

éyrmsi FPV-Software zu installieren oder scannen Sie den zweidimensionalen
ode fiir die Syma FPV-Software.




2. Verbindungsbeschreibung

Leuchtet die Anzeigenlampe des FPY griin, ist es mit dem Modell verbunden,
Das rote Licht blinkt langsam fiir 20 Sekunden um zu warten, dass es sich mit
dem Telefon verbindet. Dricken Sie auf "Einstellungen” des Telefons, 6ffnen
Sie WIiFi und finden Sie "FPY WiFI**" in der WiFi-Suchliste. Dricken Sie
“verbinden" bis "WVerbunden" angezeigt wird. Jetzt verlassen Sie die
Einstellungsoptionen. Offnen Sie die Syma FPV Software, klicken Sie auf die
"Start"-Anzeige und geben Sie die Steuerschnitistelle ein. Das Bild wird nun
auf dem Bild schirm angezeigt. Ist das WiFi-Signalvoll, zeigt es das stérkste
Signal im Augenblick an.

1. Offnen Sie die Software 2.Driicken Sie den "START" 3.Dieses Bild erscheint auf
Syma FPY -Button dem Bildschirm.

3.Symbolbeschreibung Echtzeit-Schnittstelle

(-] 1. Rickkehr
WEREE 2. WiFi-Signal
3. Telefon- und Video-Check
4 Video
5. Foto
6. Zeitanzeige

4. Echtzeit-Luftaufnahme

Foto und Video: Wenn die WiFi-Kamera im Normalzustand ist, klicken Sie auf
das Foto- oder Video-Symbol auf der Echtzeitschnittstelle um Fotos oder
Videos aufzunehmen. {Dateien von Fotos oder Videos kbnnen im Ordner
"Foto-und-Video-Check” Gberpriift werden.)

Controller-Modi und Anweisungen

Der Sender hat zwei Modi eingebaut, Modus 1 und
Modus 2, fir die verschiedenen Kundenanspriche.
Schieben Sie die Taste B nach rechis und halten diese.

Wenn der Modus umgesprungen ist, lassen Sie die Taste
los und fliegen Sie in threm gewahiten Modus.

MODE 1

Betrieb im Mode 1
Starten und Landen Vorwirts und Riickwirts
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Driicken Sie den Richtungshebel nach

Driacken Sie langsam den Gashebel
oben oder unten, fiegt der Quadrokopter

nach varn: Der Quadrokopter startet.

Ziehen Sie langsam den Gashebel vorwarts oder rickwarts.
zurick: Der Quadrokopler landet.
Rechts und Links drehen Seitwiirts fliegen
- o . .
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Ziehen Sie den Richtungshebe!
nach links oder rechts, fiegt der
Cuadrokopter nach links oder rechis.

Ziehen Sie das Gas nach links
oder rechts, der Quadrokopter fMieqt
nach links oder rechis.

Feineinstellungen
Vorwarts Ruckwarts Seitwarts .
Feineinstellungen Feineinstellungen Feineinstelungen
- e d
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Wenn der Quadrokopter Wenn der Quadrokopter Wenn der Quadrokopter
automatisch vorwarts [ automatisch seitwarts fliegt.  automatisch dreht. Kdnnen
rickwarts fliegl. Kénnen Sie  Kdnnen Sie das mit dem Sie das mit dem Feinab-
das mit dem Feinabstim- Feinabstimmungsknopf stimmungsknopf komigie-
mungsknopf komigieren. komgieren. ren.

=
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Dracken Sie langsam den Gashebel
nach vom: Der Quadrokopler startet.
Ziehen Sie langsam den Gashebel
zuriack: Der Quadrokopter landet.

Driicken Sie den Richtungshebel nach
oben oder unten, fiegt der Quadrokopter
vorwans oder rickwarts.
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Ziehen Sie das Gas nach links
oder rechis, der Quadrokopter fliegt
nach links oder rechts.

Feineinstellungen

Ziehen Sie den Richtungshebel
nach links oder rechts, fliegt der

CQuadrokopter nach links oder rechts.

Bereit zum ersten Flug

1. Dricken Sie den
On/OFF Schalter

2. Offnen Sie das
Battene-Fach und
verbinden den Stecker
mit dem Quadrokopter

4. Dricken Sie den Gashebel in die héchste Position,
und dann schnell wieder in die unterste Position.

Es wird ein klarer Sound aus dem Sender zu

héren sein. Dies zeigt, dass der Quadrokopter mit dem
Sender verbunden ist. Der Quadrokopter ist bereit zuml

Flug.

3. Verbringen Sie den
Akku in das Battene-
fach und verschlieften
dieses, Stellen Sie den
Schalter auf ON.

B
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Wenn der Quadrokopter Wenn der Quadrokopter Wenn der Quadrokopler
automatisch vorwarts / automatisch seitwarts fliegt.  automatisch dreht. Kénnen
riickwarts fliegt. Kénnen Sie  Kénnen Sie das mit dem Sie das mit dem Feinab-
das mit dem Feinabstim- Feinabstimmungsknopf stimmungsknopf korrigie-
mungsknopf kormgieren. korrigieren. ren,

Funktionsanleitung

1. Niedrigspannung Anzeige

mehr ausreichend.

2. Uberstromschutz

der Uberstromschutz ein.

Wenn die 4 Anzeigeleuchten an der Unter-
seite des Fluggerates zu blinken beginnen,
fliegen Sie das Gerét sofort zu einem sicheren Lande-
platz. Die Spannung des Akkus ist nicht

Stiirzt das Fluggerét mit rotierenden Fligeln ab
ader bleibt stecken, schaltet sich

-7-



3 Hornzontalkorrekturiunktion
Legen Sie den Quadrokopter auf eine honzon-
tale Position. Driicken Sie dann am Sender
den links/rechts Hebel zur niedrigsten
rechten Ecke fir ca. 2-3 Sekunden. Die
Anzeige des Quadrokopters beginnt schnell zu

\
—O
blinken_ L euchtet die Anzeige wieder normal, (@] @1
wurde das Reset erfolgreich durchgefihrt. N E /|
(= ] =]

43D Eversion
Wenn Sie mit der Grundsteuerung vertraut
sind, haben Sie die Moglichkeit weitere
spanndende Tricks durchzufiihren. Ab einer
Hohe von 3m dricken Sie die 3D-Eversion
Taste an der hinteren rechten Seite des
Senders. Driicken Sie das Seitenruder in
gine Richtung lhrer Wahl. Es gibt ein 360°
Drehung!

Tip: 3D Flug geht am besten mit vollgelad-
enem Akkul

5. Wurf-Start Fluganweisungen

Dank des 6-Achsen-Gyroskops konnen Sie
den Quadrokopter in die Luft werfen und dann [see
schnell Gas geben. Durch den Gyro wird :
das Fluggerat sofort stabilisiert und schwebt  §
sanft durch die Luft. Das funklioniert
ebenfalls wenn der Quadrokopter rolit.

6. Headless-Funktion
Start Vorbereitung / Einrichtung

-ﬂ_’:. T =y, |:‘
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2. In diesem Zustand ist es nicht ndtig zu wissen wo vom

3. Kormrektur Vorwarts

.*_;'%. &/ %4 1. Schalten Sie den Power Schalter an der Fembedi-

2. Nachdem Sie den Akku mit dem Quadrokopter ver-
bunden haben und den Power Schalter auf ON
gestellt haben,richten Sie die Front des Quadrokopter
genau in die Richtung, die Sie als vorwérts definieren
machten.

3. Schieben Sie jetzt den Gashebel einmal auf die
hachste Stufe und wieder zuriick auf die niedrigste
Stufe. Es gibt ein deutliches Signal an der Fern-
bedienung was bedeutet dass die Definition der
Vorwarts-Richtung erfolgreich abgeschlossen ist.

2. Wechsel zwischen den Funktionen

1. Mach der Frequenzmodulation ist das Flugzeug im
Standard Modus. Die Leuchtanzeige am Quadrokopter =
leuchtet. Um den Modus zu wechseln den oberen l’ §
linken Schalter for 2 Sekunden betatigen. Es ertdnt ein :
“DDD” Signal. In dieserm Moment werden die neuen
Einstellungen dbemommen. Wenn &in langes "D”
ertont ist der Wechsel abgeschlossen. Die vier
Leuchten am Quadrokopter blinken innerhalb von 4
Sekunden einmal.

=

%. T Tty
Lad

oder hinten ist. Dies ist nur wichtig um die Richtungss-
teuerung am Quadrokopter zu kalibrieren.

1. Nach einem Absturz ist lediglich die Steuerung zu korri-
gieren. Gashebel und Steuerhebel gleichzeitig nach
links unten ziehen. Die Leuchtanzeige am Quadrokopter
blinkt langsam fir 3 Sekunden. Somit ist die Korrektur
vollzogen.

-10-




Akku aufladen

1. Schalten Sie den Power Schalter am Quadrokopter auf
OFF. Danach offnen Sie das Batteriefach.

2. Trennen Sie vorsichtig den Akku vom Quadrokopter an
der Steckverbindung.

3. Um den Akku zu laden, nehmen Sie das USB-Kabe|
und verbinden dieses mit dem Akku. Stecken Sie den
USB-Stecker in den PC oder das USB-Ladegerat.
Wiahrend des Ladevorgangs leuchtet die Anzeige
auf dem USB-Kabel. Sie erlischt, wenn der
Ladevorgang abgeschlossen ist,

Wichtig:

Beim Laden des Akkus (ber den Computer, entfernen
Sie das Ladekabel vor dem Herunterfahren des
Computers. Im ausgeschalteten Zustand wird der
Akku nicht geladen.

4. Setzen Sie den Akku wieder in den Quadrokaopter ein.
Danach schlielfen Sie das Batteriefach wieder.

Ladezeit: ca. 130 Minuten - Flugzeit ca. 5,5 Minuten
Vorsicht beim Laden des Akkus

1. Laden Sie den Akku an einem trockenen und gut belifteten Platz auf.
2. Entfernen Sie den Akku vor dem Laden aus dem Quadrokopter Laden

Sie den Akku nur unter Aufsicht eines Erwachsenen.

3. Laden Sie den Akku nicht unmittelbar nach dem Flug. Priifen Sie, ob der
Akku abgekihit ist. Ansonsten besteht Brandgefahr und der Akku kann
anschwellen.

4. Bitte verwenden Sie nur das Original USB-Ladegerat. Wurde der Akku
lange nicht benutzt oder ist dieser "angeschwollen”, tauschen Sie ihn
bitte aus.

5. Auch wenn Sie den Akku fir 1angere Zeit nicht benutzt haben, verliert er
dennoch Spannung. Wurde der Akku zu oft geladen und entladen,
verklrzt dies seine Lebenszeit.
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Installation der WiFi-Kamera

Demontageschritte der Kamera

1. Ziehen Sie das Netzkabel von der
Kamera ab, wie in der Abbildung
(1)gezeigt.

2. Driicken Sie den Sicherheitsverschluss
des unteren Rumpfes nach unten und
ziehen Sie gleichzeitig die Kamera
nach vom ab.

Installation der Kamera

1. SchiebenSie die Kamera in die
Position wie abgebildet (1)

2.Verbinden Sie die Verbindungslinie
der Kamera mit dem Netzteil des
Rumpfes wie abgebildet (2)

Abb. 1 Abb. 2

Bl
Wartung und Fehlerbehebung
Problems Ursache Lésungen

1. Akku vom Quadrokopter leer 1. Akku aufladen.

2. Batterien der Fembedienung lear 2. Batterien austauschen
Quadrokopter |3. Einnchtung der Verbindung 3. Codierung und Yorbereitung neu
reagiert nicht | Quadrokopter & Fembedienung starten

geschettert. Kanal wurde falsch
gewahit.

1. Batterion austauschen

Quadrokopter |1, Batterien der Fembedienung leer
2. Codierung und Yorberertung new

reagiert nicht |2, Andere Fembedienung stort die

nchiig Frequenz starten
DL?WPpﬁrﬁegt 1. Filhren Sie sine harizontale Korrakiur
automatisch zur . . wie auf Seite 9 (3) gezeigl durch

1. Keine horizontale Komektur, :

Seila wenn (Korrekturfunktion).
Abweichung der
Vorwarts-Richtung | 1. Mehrfache Kollisionen, 1. Definition neu starten, sieshe Saite B -
m;ﬂm Headless- 10 () Headless-Funktion

-12-



Hier sind alternative Ersatzteile. Zur Vereinfachung wurde jedes
Ersatzteil markiert. Ersatzteile erhalten Sie von lhrem Fachhandler.
Bitte geben Sie beim Kauf die Farbe an. . )
P
- gg * 04
XESW-01A X5SW-018 XESW-02A
Rumpf {weiss) Rumpf {schwarz) Rotorblatt rechisdrehend
(weiss/schwarz)
—— e
—n
X55W-02B KESW-034, XESW-D3B
Rotorblatt linksdrehend Landekufen (weiss) Landekufen (schwarz)
[weisslschwarz) i
X5SW-04 XESW-05 X55W-06
Schutzrahmen Lichtabdeckungen Maotor A
7 1
E.-—-— T : i
3
XESW-08 X55W-07 X55W-08
Motor B Lichter Piatine
& -y Coda| Description Code| Description Quantity|Code | Description | Quantity
VF - o1 oberor Komper py | Motorim Uhrzeigersinn] - 7 12 Gang 4
XESW-00 X55W-10 HESW-11 unterer Kémper Motor entgagen dem N _ .
Ak LJSB-Ladakabeal Kamera (waiss) = - 08 Urzeigersinn C 14 | WiFl Kemera :
(3 |Rotorbiatt rechisdrehend o Platine 15 | Landekufen 4
i 04 |Rotorbiatt Enksdrehend 10 Lichtabdeckung 4
* ! 05 Schutzrahmean " Licht 4
e 06 Akkuabdeckung 12 Ak 1
X5SW-12 X55W-13 X55W-14
Kamera (schwarz) Fembedienung Telefonbefestigungsklemme
13- 14-




Abmessungen

o el —
5" . =]
: e S
: ‘Hr? ,*.-(i;‘f.* o
31. 5cm 31. 5¢m
Lange: 31,5cm Hauptmotor: (8

Breite: 31,5cm
Hahe: 10,5 cm

Akku: 3.7V 500 mAh Li-poly

Fecee s

oK)

SPEZIFIKATIONEN UND FARBEN DES INHALTS KONNEN VOM FOTO ABWEICHEN,

Two-dimension code

of Android system

Two-dimension code
of iphone 108 system

Das Unternehmen hat das Recht auf nachtrdgliche technische Anderungen
entgegen der hier beschriebenen Anweisungen
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Konformitatserkldrung

Hiermit erklart die Firma:

Halogenkauf Lightech GmbH, Schlehenweg 4, 29690 Schwarmstedt,

dass sich das beschriebene Gerit in Ubereinstimmung mit den grundlegenden Anforderungen
und den anderen relevanten Vorschriften der Richtlinie 1999/5/EG befindet.

Die vollstandige Konformitatserklarung befindet sich auf der Riickseite.

Es handelt sich um eine Funkanlage der Klasse 1. Der Betrieb ist in allen Landern der EU erlaubt.

Einschligige EG-Richtlinien

i {R&TTE) Funktechnische Einrichiungen (FTEG) 1999/5/EG
= (WEEE) Elekiro- und Elekironikalt-/schroftigerite - 2002/96/EG - WEEE-Nr. DE44369545
= {RoHS) Beschrinkung der Verwendung bestimmter gefihriicher

Stoffe in Elekiro- und Elektronikgeraten 201165/ €U

Bei Gewidhrleistung oder Garantieansprilchen
ist der Hindler und nicht der Importuer (ESUN Europe GmbH) verantwortlich.

C€0197 E S eo® T

Mehmen Sie beim Einschalten des Gerdils einen Sicherheltsabstand von ihrem Korper um sich nicht an den Ro-
tordrehungen zu verletzen. Der Importeur ist nicht verantwortich fiir den Missbrauch oder Verdindenmg das oben
stehenden Modells.

Fernmeldebestimmung:

Bitte beachten Sk das glitige Recht in Ihrem Land fiir die Vierwendung einer Fernsteueraniage.

ACHTUNG!

GEFAHR DES ERSTICKENS DURCH KLEINTEILE. BENUTZUNE NUR UNTER UNMITTELBARER AUFSICHT DURCH
ERWACHSENE. PRODUKT AUSER REICHWEITE VON KINDERN UNTER 12 JAHREN HALTEN. NICHT FOR KINDER
UNTER 12 JAHREN, Kein Kinderspielzeug|

Entsorgung

Bitle beachien Sie das elekdrische und slekdronische Gerdte
nicht in den Hausmill gehdren. Entsorgen Sie das Gerat am
Ende sainer Lebensdaver gemal den gellenden gesetziichen
Vorschaiften, Sie sind als Endverbrawcher gesatzlich ver-
priichizt (Batterieverondnung) 2ur Rilckgabe aller gebrauchten
Batterien und Akkus.

Schadstoffhaltige Batterien/Akkus sind gekennzaichnet, die
auf das Verbot der Entsorgung Gber dan Hausmidl hinwealsen.

Dig Bezeichnung fir das ausschiaggebende Schwermetall
gind: CO = Cadminum, HG = Quecksilber, Pb = Blgi (Bezaich-
nung steht auf Batterien / Akkus)

Sorgen Sie bitke fir eine fachgerechie, den gesetzlichen
Vorscheflen entsprechende Entsorgung der Batterien fkkus.
Werlen Sie bitke nur entiadens Akkus in dee vorgesehenen
Sammelboxen der Kommunen.
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG

EC Declaration of conformity

Name/Inverkehrbringer: HALOGENKAUF LIGHTECH® GMBH
Name / adress of manufacturer Schlehenweg 4
29690 Schwarmstedt
Deutschland
Hersteller:
manufacturer: X-Viki
Produktbezeichnung: Quadrocopter Drohne X5SW Explorers, WiFi, FPV
product title: Model-Nr. X55W
Artikel-Nummer: ESX5SWSW, ESX55WWS

article ref.-number:

Wir bestdtigen die Konformitat des o0.g. Produktes mit folgenden Normen:
We acknowledge the conformity of the above mentioned product with the following standards:

Angewendete Normen:
Gesundheit und Sicherheit (§ 3 Abs. 1 Nr. 1 FTEG/Artikel 3 (1) a) RTTE):
EN 50371:2002
EN 60825-1:1994+A1:2002+A2:2001

Elektromagnetische Vertraglichkeit (§ 3 Abs. 1 Nr. 2 FTEG/Artikel 3 (1) b) RTTE):
EN 301 489-1 V1.8.1:2008
EN 301 489-03 V 1.4.1:2002
EN 55022: 2010
EN 55024: 2010

Nutzung des zugewiesenen Funkspektrums (§ 3 Abs. 2 FTEG/Artikel 3 (2) RTTE):
EN 300 440-2 V1.4.1:2010

CE-Kennzeichnung: 2014

Application of CE-marking:

Aussteller: HALOGENKAUF LIGHTECH® GMBH
manufacturer:

Ort, Datum: Schwarmstedt, den 30.10.2014

Place, Date:

f
Stempel, rechtsverbindliche Unterschrift ﬂf

stamp, signature of the applicant e et (
A W i ]
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